	Четверть
	2

	Предмет
	Физика

	Класс
	10


Образовательный минимум                                    

Механика

	Закон всемирного тяготения

	


	Сила тяжести
	


	Сила упругости. Закон Гука
При упругой деформации растяжения (или сжатия) абсолютное удлинение тела прямо пропорционально приложенной силе.
	


k – жесткость           

	Сила трения

	


- коэффициент трения;  N – сила реакции опоры

	Работа силы равна произведению модулей силы и перемещения, и косинуса угла между ними. 
	

       

	Мощностью называют отношение работы А к интервалу времени t, за который эта работа совершена.

	


	Кинетическая энергия движущегося тела:
	


	Потенциальная энергия тела, поднятого над Землей:
	


	Потенциальная энергия упруго деформированного тела:
	


	Закон сохранения механической энергии
В изолированной системе, в которой действуют консервативные силы, механическая энергия сохраняется.
	


	Момент силы – это величина, равная произведению модуля силы на плечо силы
	

                 
Плечо силы (d) – кратчайшее расстояние от линии действия силы до оси вращения

	Импульс тела
	


	Угловой скоростью тела при равномерном вращении называется величина, равная отношению угла поворота тела к промежутку времени, за который этот поворот произошел.     

	


                  

	Уравнение движения тела, совершающего гармонические колебания.
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